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	04.11.23
	3
	Выполнено
	

	11
	Изучение методов проектирования
	Сухоруков С.И.
Григорец Р.Д.
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	Знакомство с программой и её инструментами
	17.02.24
	3
	Выполнено
	

	24
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	Практическое занятие с Arduino
	Сухоруков С.И.
Григорец Р.Д.
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	Работа с электрической частью оснастки
	Сухоруков С.И.
Григорец Р.Д.
	Разработка алгоритма управляющей программы
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